Tolérances géométrigues

Tolérances geomeétriques
Définition :

Les tolérances geométriques limitent les écarts admissibles (ici notés h) de
formes, d’ orientation ou de position d’ un é ément.

Tolérances de forme

Tolérance de rectitude :

A\ Définition :

Zone de tolérance

La zone de tolérance est limitée par 2 droites
paralléles distantes de h.

A Interprétation :

Une génératrice du cylindre doit étre comprise o Z',
entre 2 droites paralléles distantes de 0.02 mm. [t =g
Q

)

Tolérance de planéité :

A\ Définition :

80

La zone de tolérance est limitée par 2 plans
paralleles distants de h sur une longueur de 80 mm.

A Interprétation : — [T oos/w |
La surface doit étre comprise entre I_,\,\—\,_,
2 plans paralléeles distants de 0.05 mm.
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Tolérances géométrigues

Tolérance de circularité :

A Définition :
Zone
, s 4 s de tolérance ( 2 ped
La zone de tolérance dans e plan considére est o 4l
limité par 2 cercles concentriques distants de h. Circontéronce
enveloppe
A Interprétation : 77777

O |0.02
Le contour du trou doit étre compris entre T— 1 r'—]—j

les 2 cercles concentriques de 0.05 mm.

Tolérance de cylindricité :

A Définition :
Zone de tolérance Cylindre enveloppe
La zone de tolérance dans |a surface est T A
limité par 2 cercles coaxiaux distants du 173 /%— 0 4
rayon h. el cleie "4

A Interprétation :

La surface considérée doit é&tre comprise

entre les 2 cylindres coaxiaux dont les
rayons différent de 0.05 mm.
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Tolérances géométrigues

Tolérances de position

Tolérance de localisation :

A Définition :

Position limite possible

La zone de tolérance est limitée par Posiion 1
théorique

1 cylindre de @ h dont I’ axe est dans ,
la position théorique de la ligne considér ée. -

0,1

Zone de
tolérance

A Interprétation :

L’axe du trou doit étre compris dans une zone

Cylindrique de 0.1 mm dont |’ axe est dans e d

la position théorique spécifiée. B Y B

A appui plan.

B : orientation. @looa]als]c]
C : butée,

Tolérance de coaxialité :

A Définition :

Zone de tolérance

La tolérance est limitée par 1 zone
cylindrique de @ h dont | axe coincide .
avec |’ axe de référence.

@ 0,02

Position limite possible

A Interprétation :

L’axe du @ 24 h 8 doit étre compris dans
une zone de g 0.02 mm coaxial a |’ axe
du cylindre de référence 218 h 6.
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Tolérances géométrigues

Tolérance de symétrie :

A\ Définition :

Plan médian
de la rainure 0.04
0,02 0.02

La zone de tolérance est limitée par 2 plans
paralléles distants de h sont disposé symétriquement Zone de tolérance
par I’axe du plan médian de référence. Sionssdidis

du cylindre

de référence A

A Interprétation :

Le plan médian de la rainure doit étre compris
entre 2 plans paralléles distants de 0.04 mm et
disposés symétriquement par rapport au plan médian.
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Tolérances géométrigues

Tolérances d’ orientation

Tolérance de parallélisme :

A Définition :

Position limite possible

B
La zone de tolérances est limitée par 2 plans ,b\‘ i
paralléles distants de h sont disposé parallelement
au plan de référence.

0,05

, 1
Zone de tolérance A
A Interprétation : —//|o.05
La surface B doit étre comprise entre 2 plans
Paralleles distants de 0.05 mm par rapport ala
surface A.
Tolérance de perpendicularité :
A Définition :
Zone de tolérance
La zone de tolérance est limitée par 2 plans para. uriace tolerancee
distant de h et disposés perpendiculairement au ‘-\‘
plan de référence.  — 0.08

de référence A

A Interprétation :

La surface tolérancée doit étre comprise entre
2 plans paralléeles distants de 0.05 mm et
perpendiculaire a la surface de référence A.

non

Tolérance d’inclinaison :
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Tolérances géométrigues

A Définition : @

La zone de tolérance est limitée par 2 plans
Paralleles distantsde h et incliné al’angle

spécifique sur I’ axe de référence. Axe du cylindre

de référence A

A Interprétation :

La surface tolérancée doit étre comprise entre 2
plans paralléles distants de 0.08 mm et inclinés
de 45° par rapport a I’ axe de référence.

Récapitulatif des différents signes de tolérances géométriques :

Tolérances d’orientation Tolerances de position
Symbole £ // e $ @) =
Sgnification | Inclinaison | Paralléisme P:rull?a errl1tde| Localisation Cgr?(?;(ritarliiéiété Symetrie
Tolérances de forme
Symbole L7 = o4 @,
Snification Planeite Rectitude Cylindricité circularité
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